
EzROBO smart EzROBO-5GX ST2520 EzROBO-5GX ST3030 EzROBO・3GX EzROBO・Ace ST4040

X軸：100mm X軸：250mm X軸：300mm X軸：250mm X軸：400mm
Y軸：100mm Y軸：200mm Y軸：300mm Y軸：210mm Y軸：400mm
Z軸：50mm Z軸：70mm Z軸：70mm Z軸：70mm Z軸：150mm

X・Y・Z軸：±0.0１mm X・Y・Z軸：±0.0１mm X・Y・Z軸：±0.0１mm

Y軸：5kg Y軸：5kg Y軸：11kg
Z軸：3kg Z軸：2kｇ Z軸：6kg

制　御　方　式
X・Y軸：600mm/sec X・Y軸：800mm/sec X・Y軸：600mm/sec

Z軸：600mm/sec Z軸：600mm/sec Z軸：150mm/sec

外部インターフェイス

本　体　質　量 約14kｇ 約21.5kg 約27.5kｇ 約16kg 約50kg

消　費　電　力 150VA
使 用 温 度 範 囲

動作最大速度　※2

Z軸ステッピンクモータ
タイミングベルト

－

製　　品　　名

動　作　範　囲

位置繰返し精度　※1

可　搬　質　量

駆　動　方　式

EzROBO smart

－

－

－

X・Y軸：ステッピングモータ
タイミンクベルト

－

5 ～40℃ (結露なきこと)

入力：28点
出力：28点

プログラム容量

シ　ス　テ　ム
入　出　力　点　数

60，000ステップ
(6，000ステップX10）

入力：28点
出力：28点

RS232C

電　　　　源

(W)223X(0)255X(H)435.5mm (W)320 X( 0)343.5X ( H)460mm (W)583.2X ( D)652.5X (H)670mm

60，000ステップ
(6，000ステップX10）

AC100～120V
AC200～AC240V 50/60Hz

100VA

24，000ステップ
(4，000ステップX6）

入力：16点
出力：16点

X・Y軸：900mm/sec
Z軸：600mm/sec

－

X・Y軸：ステッピングモータ
タイミンクベルト

Z軸ステッピンクモータ
タイミングベルト

－ －
[4軸仕織の場合]

R軸：ステッピングモータ

PTPおよびCP制御

－
[4軸仕様の場合]
R軸：0°～360°

X・Y・Z軸：±0.0１mm

－

－

Y軸：5kg
Z軸：5kｇ

－－

X・Y軸：ステッピングモータ
タイミンクベルト

X・Y軸：ステッピングモータ
タイミンクベルト

Z軸ステッピンクモータ
タイミングベルト

Z軸ステッピンクモータ
タイミングベルト

EzROBO-5GX EzROBO・3GX EzROBO・Ace

－
[4軸仕様の場合]

R軸：±0.02

直接ティーチング
数値入力
EzEDITOR

直接ティーチング
数値入力
EzEDITOR

直接ティーチング
数値入力、EzEDITOR
[4接軸仕様の場合]
直接ティーチング

数値入力

直線、円、円弧、
3軸同時補間

－
[4軸仕様の場合]
R 軸：1～ 90rpm

補　問　機　能

卓上型ロボット仕様一覧

※　1：当社測定条件によります。
※　2：こ使用条件により異なります。

(W)320X(0)359.7X(H)486mm (W)380X(0)459.7X(H)486mm
外　形　寸　法

（突起部含まず）

AC85～AC264V 50/60Hz

60，000ステップ
(6，000ステップX10）

入力：28点
出力：28点

直接ティーチング
数値入力
EzEDITOR

－

プログラム作成

直線、円、円弧、
3軸同時補間

直線、円、円弧、
3軸同時補間

直線、円、円弧、
3軸同時補間

[4軸仕様の場合]
4軸同時制御




